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ABSTRAK

Saat ini penyiraman yang dilakukan oleh pemilik tanaman masih menggunakan cara manual
yaitu seseorang harus memegang sebuah selang sambil menunggu dan mengarahkan air yang
keluar dari selang kepada tanamannya atau menggunakan sebuah wadah yang berisi air lalu
menyiramnya satu — persatu. Begitupun dengan pemupukannya, seseorang harus membawa
sebuah wadah yang berisi pupuk dan menebarnya kepada tanamannya. Namun, terkadang
seseorang tidak mempunyai waktu untuk melakukan hal demikian. Oleh karena itu dibuatlah
sebuah alat penyiraman dan pemupukan tanaman secara otomatis. tujuannya agar alat ini dapat
membantu pemilik tanaman dalam melakukan penyiraman dan pemupukan pada tanamannya.
Selain itu, tanaman yang sudah membutuhkan air bisa mendapatkan air dengan tepat waktu.
Penelitian ini bertujuan untuk merancang bangun sebuah alat yang dapat menyiram dan memberi
pupuk pada tanaman secara otomatis, serta memonitoring sensor kelembapan tanah.

Proses penyiraman tanaman dapat dilakukan apabila waktu sudah sesuai dengan jadwal
penyiraman yang telah ditentukan, yaitu pompa akan aktif setiap kadar air <30% dan pompa akan
off setiap kadar air >30%. Lalu proses pemupukan dilakukan selama 2 menit pada hari dan jam
yang sudah ditentukan. Alat penyiraman dan pemupukan tanaman ini dapat di monitoring dengan
LCD 1602 dan smartphone, juga menggunakan beberapa komponen seperti Arduino uno , Soil
Moisture Sensor, Nodemcu ESP32, Relay, LCD 1602, push Button, Papan PCB.

Kata kunci : Liquid Crystal Display (LCD), Pompa Air, Soil Moisture Sensor, Relay, Kelapa
Sawit.





